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| Descrierea laboratorului

Laboratorul de Mecatronica si Automate Programabile ofera studentilor posibilitatea de a
studia, lucra si realiza diverse sisteme mecatronice. Aici se desfasoara ore de laborator si
proiect care se bazeaza atat pe tehnicd de calcul (calculatoare conectate la internet,
software pentru dezvoltarea programelor pentru automate programabile si roboti), cat si pe
sisteme mecatronice si robotice integrate.

Laboratorul dispune de calculatoare si laptopuri, precum si de sisteme mecatronice si
robotice utilizate didactic. Accesul studentilor este permis nu numai in timpul orelor din
programa universitara, ci si pentru activitati individuale dedicate practicii, proiectelor de
semestru, lucrarilor de diploma si pregatirii pentru concursurile studentesti. Sala este dotata
cu echipamente audio si de video proiectie, tabla magnetica interactiva si este climatizata.

| Dotare — Echipamente si instalatii

® 7 calculatoare si laptopuri cu programe licentiate pentru dezvoltarea programelor
pentru automate programabile si roboti

® Automate programabile de la diversi producatori: Mitsubishi (9), Festo (5), Omron (1),
Siemens (1), Allen Bradley (1), Horner (3), IDEC-1ZUMI (1), GE-Fanuc (2)

® Sistem mecatronic motor si variator condus prin automat OMRON, cu interfata
om-masina si module I/O la distanta
® Sistem mecatronic pe 3 axe liniare cu controler dedicat (frezare/gaurire programabila)

® Sistem flexibil de fabricatie cu automate Horner, robot Yamaha SCARA, sistem video
de recunoastere piese

® Sistem de instruire IDEC-IZUMI FA1J

Axa liniara Yamaha — 2 buc.

Sistem educational motor + variator de turatie

Componente pneumatice si electropneumatice (cilindri, distribuitoare, drosele)

Sistem de instruire cu automat Festo + simulator software
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® Sistem flexibil FMS-200 (firma SMC) — 5 statii cu automate Mitsubishi Tn retea
master-slave: distributie, amplasare rulmenti, presare rulmenti, montare axe, montare
capace

® Roboti mobili cu diferite metode de locomotie (roti, biped, senile)
® Casca HMD pentru realitate virtuala, videoproiector 3D si ochelari 3D

® Realizari studentesti premiate: ascensor cu Allen Bradley, simulator de intersectie
semaforizata, casa inteligenta, robot mobil cu detectare obstacole

® Tabla alba magnetica interactiva, videoproiector BenQ, compresor, surse de
alimentare, aparate de masura

| Discipline derulate in laborator

Automate si microprogramare

Sisteme mecatronice

Controlere logice programabile si automatizarea fabricatiei
Vedere artificiala

Dinamica robotilor
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